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suenosaiRes, 5 1 MAR 2008

VISTO &l mxpediente N° 5800507 del registro de la UNIVERSIDAD
MACIONAL DE LOMAS DE ZAMORA, Facultad de Ingenieria. por o cual Is menconads
Universidad solicita of otorgamiamo de reconocimiento ofical y la valider necional para ol
thulo de LICENCIADO EN GESTION DE SISTEMAS DE AUTOMACION ¥ ROBOTICA -
CICLO DE LICENGIATURA- sagin lo aprobado por la Resoluciin del Consajo Suparion N
13707, ¥

CONSIDERANDO:

Que &5 competencia del MINISTERID DE EDUCACION velar por el
mphiuiudaluﬂhmﬁﬂwadahwwad.smnammm.

Que, de conformidad con o estabiecido an al articulo 2° de dicha nomma. lo
HMNM“WWMM“M&JMHMH
superior de caracter plblica.

Que es obligacidn del Estado Maclonal asegurar gue @l sistama de
sducacksn superior se adecus & los principios constitucionales en la malera

mWhmmm&MDﬂmdemd&
wﬂlmmﬁummummquansummmh;ﬂﬂ:rmmhadmmm
ciudadands al respecto,

MWHMWEHDDEED{EAUC}HBJMWM
mlmim“mlﬁMmﬂmﬂhymmmmldazmm
de loe asi raconocidos (an. 41 do la Ley N° 24.521),

Clue k8 UNIVERSIDAD MACIONAL DE LOMAS DE ZAMORA ha solicitado
&l reconocimiants oficial del tuls mencionado en &l VISTO

Oue, da acusrde con lo establecios en ef articulo 42 de la Ley N° 24.521 &
MINISTERIO DE EDUCACION debe verficar sl respeto de la carga horara minima alli
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Oue de scuerdo con ias constancas del expedients la UNNVERSIDAD
MACIONAL DE LOMAS DE ZAMDRA cumple debidamants con dicho requisito, conforme
i 1o normado &n la Resolucién Ministenal N° 897

Oue el Consajo Superior de la UNIVERSIDAD DE LOMAS DE ZAMODRAA ha
aprobado la creacion de k& carrera cuyo fitulo se peliciona, de corformeded con sus
atribuciones {art. 28 ino. dj y &) de & Ley N° 24.521).

Que an el caso no estamos ane un Huo corespondients & profesiones
reguisdas por o Estado de conformidad con kB nomins quo establecs el articulo 43 da &
ley citada. Sin perjuicio de jo cual debaran acreditarse sus requisitos &n oportunidad que
asl se dispanga.

Cue por tralérse de un Ciclo de Licencisiura arficulado con carmeras de nibal
superir Universitario o no universitano para ovalusr s adecuacion a | Feaolucsdn
Ministerial N 687 se considera. ademas de la carga total del Ciclo, la correspondiente a
i planes de estudios cuyo cumplimienio se eXige COMO requisito de ngreso.

Owe por todo elio comesponde clongar e reconocimiento oficlal &l tHulo
peticionado y validaz nacional al mismo

Que o so ehservan olras cuesbionss en asia soliciud, b que hian Sadio
tamilada con | intervencidn de la DIRECCION MACIONAL DE GESTION
UNIVERSITARLA, an o dmbito de la SECRETARIA DE POLTICAS UNIVERSITARIAS,

Que la DIRECCION GENERAL DE ASUNTOS JURIDICOS ha emitido el
dictamen de su compaiancia.

Que las lacultades para dictar el prosente aclo resulten de o dispuesto

por ol articuks 41 de la Lay de Educacién Superior y de la Ley de Ministerios {i o.
Decrein N 438/52) y sus modificalorias

Bor allo y semo & lo aconssjade por s SECAETARIA DE POLITICAS
UNIVERSITARIAS,
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EL MINISTRO DE EDUCACION

RESUELVE:
ARTICULD 1°- Otorgar reconocimiento ofical y su consecusnts validez nacional al tiulo
de LICENCIADOD EN GESTION DE SISTEMAS DE AUTOMACION ¥ ROBOTICA ~CiCLO
DE LICENCIATURA-, que expedird iz UNIVERSIDAD NACIONAL DE LOMAS DE
ZAMOAA, partonecknie 8 ia camera de LICENCIATURA EN GESTION DE SISTEMAS DE
ALTOMACION ¥ ROBOTICA -CICLD- a dictarse bajo la modalidad presencial en la
Facuitad de Ingenienia, con el plan de estudios y duracion de & respeciiva camena que Se
detallan en el ANEXO Il de ka prasants Resolusian,
ARTICULO 2°.- Constderar como actvidndes para las que tienan competencias |os
possodares de este tieo, a las propusstas por la Universidad como “slcances del titulo® y
gue sa mcorporan en & ANEXO | de ia presents Resolucitn
ARTICULD 3*- El reconccimiants oficial y la vahdez naconal que se otorgan & titulo
mencsonads af &l aficul 1%, guedan supelos & las exipenciss y condiciones que
corresponaa cumplimentar an el caso de gue & MEMG S3a Incorporado a la ndming de
mmeﬂmmmﬁmdﬁﬁm.WMMUmﬁmlnmhﬁ
e fa ley de Educacion Superior.
ARTICULD 4*- Ragistrese, comuniquese y archivesa.

L& P SORLLICION H_m.
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ANEXD|

ALCANCES DEL TITULO DE LICENCIADO EN GESTION DE SISTEMAS DE
AUTOMACION ¥ ROBOTICA - CICLO DE LICENCIATURA QUE EXPIDE LA
UNIVERSIDAD NACIONAL DE LOMAS DE ZAMORA-, Facultad de Ingenieria.

« Pianfficas, desarrollar y gestionar sistemnas imegrados de automatizacion
industrial,

s Analizar y simular sistemas automaticos de produccion y fabncasion

« Investigar téonicas y procedimientos relacionados con la automatizacion y
robatica.

» Conducir equipas de trabsjo destinados & |a larea de automatizacion
industrial

« [Fealizar peritajes an al drsa de sistemas automaticos y rabots.
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ANEXO II

UNIVERSIDAD LOMAS DE ZAMORA, Facuttad de Ingenieria

TITULO: LICENCIADO EN GESTION DE SISTEMAS DE AUTOMACION Y
ROBOTICA -CICLO DE LICENCIATURA-.

CONDICIONES DE INGRESO:

¥ Poseer titulo universitario de Técnico Superior en Automatizacion y Robdtica
0 similar de careras de tras (3) afos de duracion y 2.300 horas como

minimo,
PLAN DE ESTUDNOS
CARGA ::Aﬂﬂ-nu CORRELA- |
" | SEMAMAL | TOTAL Liler
Primes Cuatrimesire
Investigacion Dperatve [ a6 -
Gestian de s Organi 6 58
Transterence & Innovacin Tecnologica 4 B4
Automatizacidn Industrisl B 0e
Segundo Custrimestra
| | Transferenca e
4 B4 i
Melodologia de la investigacion T|;-.1-.,.;.-.Im=r| mmiﬂ.
Gestion de (a Caldad 4 S Catn oo b
o : Organizacionss
Aobdtica Industsal B of Autcmalizacdn
- . Incustrial
conomia Emprosana E e Investigacion
- _Dperatva
Tercer Cuatrimasire
' ional 4 £ Gastion de las
Elica y Lagisiacian Profesi | G 22
Geston de Manulactura  iriegrada  por B a6 rtubm:a
" Gestdn do lns
i de Proyectos 8 9% Economia
Diseho y Evaluacion de Proyectos oo
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HORARIA = HORAALL

ASIGHATUAAE TOTAL TIVAS

Administracion y Geslion de Recursos 4 [ Geston de las
Hurmanos Organizscionss
Giestion de ia

. Calidad
| Sami Tasina 2 az Mutodologia de
Seminardo de Tasing b _

- Trabajo de Tesina: 120 horas

CARGA HORARIA TOTAL: 1144 Horas.
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